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От составителя 

Библиографический указатель продолжает серию изда-

ний «Научная Орловщина». Издание посвящено Роману 

Николаевичу Полякову, доктору технических наук, доцен-

ту Орловского государственного университета им. 

И. С. Тургенева. В пособие вошли материалы, раскрываю-

щие деятельность Романа Николаевича Полякова как изоб-

ретателя и ученого. 

Издание включает перечень его работ, в который вошли 

диссертации, авторефераты диссертаций, патенты, научные 

работы, учебные пособия, статьи, опубликованные в науч-

ных сборниках и периодической печати. 

В пособие включены материалы с 2001 года – начала 

активной научной деятельности ученого. Отбор докумен-

тов завершен в декабре 2019 года. 

Библиографические записи сгруппированы по трём 

разделам:  

- Патенты на изобретения и полезные модели. 

- Научные работы и публикации. 

- Учебно-методические работы. 

Документы в разделе «Патенты на изобретения и по-

лезные модели» расположены по номерам патентов в по-

рядке возрастания. К изобретениям дан сокращенный ре-

ферат. Материал в разделах «Научные работы и публика-

ции» и «Учебно-методические работы» сгруппирован в 

хронологическом порядке по году издания работы. Внутри 

каждого подраздела (года) – по алфавиту заглавий. В раз-

деле «Научные работы и публикации» выделен подраздел 

«Диссертации». В подразделе «Другие научные работы» в 

пределах каждого года на первое место вынесены публи-

кации из сборников, затем идут статьи из журналов. Рабо-

ты на иностранном языке размещены после документов на 

русском языке и сгруппированы по алфавиту заглавий. 
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При составлении указателя использованы информаци-

онные ресурсы Орловской областной научной универсаль-

ной публичной библиотеки им. И. А. Бунина, научной биб-

лиотеки Орловского государственного университета им. 

И. С. Тургенева, официального сайта Роспатента 

(http://www.fips.ru) и научной библиотеки Elibrary 

(http://elibrary.ru), личный архив ученого. 

Справочный аппарат содержит вспомогательные указа-

тели: 

- Алфавитный указатель работ. В указателе патенты на изоб-

ретения и полезные модели отмечены знаком астериска (*). Ра-

боты на иностранном языке даны в конце указателя. 

- Указатель соавторов. 

- Указатель названий научных конференций, в которых      

Р. Н. Поляков принимал участие. Место проведения конфе-

ренции и год указаны в скобках. 

Библиографическое описание составлено в соответ-

ствии с ГОСТом Р 7.0.100-2018. «Библиографическая за-

пись. Библиографическое описание. Общие требования и 

правила составления».  

Сокращения приведены в соответствии с ГОСТом Р 

7.0.12-2011 «Библиографическая запись. Сокращение слов 

и словосочетаний на русском языке. Общие требования и 

правила».  

Библиографические сведения о патентах представлены 

в соответствии с библиографическими записями базы дан-

ных «Патенты России: описание изобретений». 

 

 

 

 

 

 

 

 

http://www.fips.ru/
http://elibrary.ru/
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Биографический очерк 

Роман Николаевич Поляков родился 26 октября 1979 

года в г. Орле. С 1985 по 1996 годы обучался в орловской 

средней школе № 20. В 2001 году с отличием окончил Ор-

ловский государственный технический университет по 

специальности «Машины и аппараты текстильной и легкой 

промышленности». С 2001 по 2004 годы учился в аспиран-

туре ОрелГТУ по специальности «Динамика и прочность 

машин, приборов и аппаратуры». 

В 2005 году защитил кандидатскую диссертацию на со-

искание ученой степени кандидата технических наук по 

специальности 01.02.06 «Динамика, прочность машин, 

приборов и аппаратуры» на тему «Повышение динамиче-

ских качеств и ресурса опорных узлов роторов совмещени-

ем подшипников качения и подшипников скольжения». В 

2011 году Р. Н. Полякову присвоено ученое звание доцента. 

Р. Н. Поляков участвовал в организации Международного 

научного симпозиума «Гидродинамическая теория смазки – 

120 лет» и Всероссийской научно-методической конференции 

«Основы проектирования и детали машин – XXI век». 

В 2017 году ученый защитил докторскую диссертацию по 

специальности 05.02.02 «Машиноведение, системы приводов 

и детали машин» на тему «Основы теории и методология 

расчета комбинированных опор роторов». Докторская дис-

сертация посвящена решению важных проблем, связанных 

с обеспечением надежности роторных машин различных 

сфер применения в энергетическом и транспортном машино-

строении. В диссертации ученого нашли свое отражение ре-

зультаты работ, выполняемых в рамках проектов «Создание 

многофункционального лабораторно-методологического ком-

плекса общеинженерной подготовки», «Планирование опти-

мальных по расходу энергии траекторий движения роторов 

мехатронных модулей в средах сложной реологии». 
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Р. Н. Поляков – автор научных и учебно-методических 

работ, патентов на изобретения и полезные модели, ком-

пьютерных программ расчета основных характеристик вы-

сокоскоростных контактных и бесконтактных опор рото-

ров «Уплотнение-Криоген», упорных подшипников жид-

костного трения «Rotor-Thrist», эксплуатационных харак-

теристик активных комбинированных опор роторов. 

Результаты научных исследований ученого использу-

ются в учебном процессе. 

Роман Николаевич Поляков – заведующий кафедрой 

«Мехатроника, механика и робототехника», доктор техни-

ческих наук, доцент. 

Ученый руководит работой проблемной научно-

исследовательской лаборатории «Моделирование гидроме-

ханических систем». Благодаря энтузиазму Р. Н. Полякова 

сотрудники кафедры создали учебно-лабораторный ком-

плекс по деталям машин, включающий в себя пять лабора-

торных установок и современную информационно-

измерительную систему, а также программное и методиче-

ское обеспечение.  

На кафедре «Мехатроника, механика и робототехника» 

сформирована творческая учебно-научная среда на основе 

развития кадрового потенциала, материально-

технического, методологического и информационного 

обеспечения для реализации подготовки инженеров по 

направлению «Мехатроника и робототехника», обладаю-

щих набором профессиональных компетенций для успеш-

ной интеграции в производственную, научно-исследовательскую 

и социально-экономическую деятельность. Подготовка ведется 

на всех уровнях высшего образования: бакалавриат, магистрату-

ра и аспирантура. Особенности обучения связаны с универсаль-

ностью подготовки выпускников, использованием интеллекту-

альных технологий, обеспечивающих синергетический эффект 

приобретения компетенций и высокий уровень конкурентоспо-

собности. Реализация образовательных программ предусматри-
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вает практико-ориентированное проектное обучение, консолида-

цию творческого потенциала преподавателей и студентов на ре-

шение оригинальных научно-исследовательских и инженерных 

задач в рамках выполнения проектов Государственного зада-

ния, РНФ, грантов Президента и договоров с промышлен-

ными предприятиями. 

Р. Н. Поляков руководит инновационной деятельностью по 

доведению результатов научно-исследовательских работ кафед-

ры до промышленного внедрения и создания конкурентоспособ-

ной продукции. 

Ученый внес значительный вклад в формирование и станов-

ление научной школы профессора, доктора технических наук 

Леонида Алексеевича Савина по проектированию и расчету раз-

личных видов опорных узлов роторных машин. Жизненные 

устремления Р. Н. Полякова направлены на реализацию своего 

творческого потенциала и эффективное и плодотворное обуче-

ние инженеров XXI века. 
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Патенты на изобретения и полезные модели 
 

1. Патент № 122054 Российская Федерация, МПК 

B23Q 1/01 (2006.01). Экспериментальная установка. Меха-

нические соединения : № 2011147939/02 : заявл. 24.11.2011 : 

опубл. 22.11.2012 / Савин Л. А., Поляков Р. Н., Ладыгин С. Ф. ; 

заявитель Федер. гос. бюджет. образоват. учреждение высш. 

проф. образования «Гос. ун-т – учеб.-науч.-произв. ком-

плекс». – 9 с. : ил. 

Полезная модель относится к области учебного лабо-

раторного оборудования и может быть использована в 

учебном процессе, при проведении лабораторных работ и 

практических занятий, а также курсового проектирова-

ния по общеинженерным дисциплинам в высших и средних 

специальных учебных заведениях.  

Задача, на решение которой направлена полезная мо-

дель, состоит в повышении эффективности проведения 

лабораторных и практических работ по общеинженерным 

дисциплинам.  

 

2. Патент № 163306 Российская Федерация, МПК 

G01M 13/04 (2006.01). Испытательный стенд для исследо-

вания роторных систем : № 2015149582/28 : заявл. 

18.11.2015 : опубл. 10.07.2016 / Савин Л. А., Поляков Р. Н., 

Комаров Н. В., Шутин Д. В., Бондаренко М. Э. ; заявитель 

Федер. гос. бюджет. образоват. учреждение высш. проф. 

образования «Приок. гос. ун-т». – 2 с. : ил. 

Полезная модель относится к области учебного ла-

бораторного оборудования и может быть использова-

на в учебном процессе, при проведении лабораторных 

работ и практических занятий по общеинженерным 

дисциплинам в высших и средних специальных учебных 

заведениях.  

Техническая задача, которую решает данное изобре-

тение – повышение уровней вариабельности управляющих 
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факторов испытаний, за счет управления статическими и 

динамическими характеристиками комбинированных опор 

на различных режимах работы. 

 

3. Патент № 177846 Российская Федерация, МПК 

G09B 23/10 (2006.01). Экспериментальная установка. Ме-

хатронный подшипник качения : № 2017115583 : заявл. 

03.05.2017 : опубл. 14.03.2018 / Савин Л. А., Комаров Н. В., 

Поляков Р. Н. ; заявитель Федер. гос. бюджет. образоват. 

учреждение высш. проф. образования «Орл. гос. ун-т им. 

И. С. Тургенева». – 7 с. : ил. 

Полезная модель относится к области учебного лабо-

раторного оборудования и может быть использована в 

учебном процессе, при проведении лабораторных работ и 

практических занятий по общеинженерным дисциплинам в 

высших и средних специальных учебных заведениях.  

Техническая задача, которую решает данная полезная 

модель, заключается в повышении информативности и 

наглядности собранных при проведении эксперимента 

данных за счет одновременного сбора и обработки данных 

о перемещениях и частоте вращения вала, а также обес-

печение обратной связи для регулирования частоты вра-

щения вала.  

Технический результат применения данного устрой-

ства заключается в увеличении глубины и ширины исследо-

ваний роторных систем за счет применения подшипника 

качения со встроенным датчиком частоты вращения 

 

4. Патент № 183342 Российская Федерация, МПК 

H01L 35/00 (2006.01), G09B 25/02 (2006.01). Лабораторная 

установка : № 2017141231 : заявл. 21.11.2017 : опубл. 

18.09.2018 / Савин Л. А., Комаров Н. В., Поляков Р. Н. ; 

заявитель Федер. гос. бюджет. образоват. учреждение высш. проф. 

образования «Орл. гос. ун-т им. И. С. Тургенева». – 8 с. : ил. 



 11 

Полезная модель относится к области учебного ла-

бораторного оборудования и может быть использова-

на в учебном процессе для проведения физических экс-

периментов, направленных на изучения методов и 

средств контроля и управления температурным режи-

мом в замкнутом пространстве. 

Техническая задача, которую решает полезная мо-

дель – обеспечение возможности построения трехмер-

ного распределения температуры в замкнутом про-

странстве, а также повышение уровней вариабельно-

сти управляющих факторов испытаний, за счет обес-

печения возможности контроля и управления темпе-

ратурой с учетом управляемого проветривания воз-

душной емкости и расширения диапазона регулирования 

температуры. 

 

5. Патент № 185577 Российская Федерация, МПК 

G01R 29/22 (2006.01). Установка для исследования пьезо-

элемента : № 2018123103 : заявл. : 25.06.2018 : опубл. 

11.12.2018 / Савин Л. А., Комаров Н. В., Поляков Р. Н., 

Внуков А. В. ; заявитель Федер. гос. бюджет. образоват. 

учреждение высш. проф. образования «Орл. гос. ун-т им. 

И. С.Тургенева». – 5 с. : ил. 

Полезная модель относится к области учебного ла-

бораторного оборудования и может быть использова-

на в учебном процессе для исследования пьезоэлемен-

тов. 

Технический результат заключается в расширении 

возможностей установки для исследования пьезоэле-

мента за счет обеспечения возможности определения 

зависимости усилия, создаваемого пьезоэлементом от 

его деформации при разных значениях напряжения, по-

даваемого на пьезоэлемент. 
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6. Патент №. 191849 Российская Федерация, 

МПК
 
 A63H 33/04 (2006.01). Головоломка-конус : 

№ 2019101087/11 : заявл. 10.01.2019 : опубл. 

10.01.2019 / Зарецкий Р. К., Поляков Р. Н., Го-

рин А. В.,  Токмакова М. А. ; заявитель патентообла-

датель Федер. гос. бюджет. образоват. учреждение 

высш. проф. образования «Орл. гос. ун-т им. И. С. 

Тургенева». – 6 с. : ил. 

Настоящая полезная модель относится к играм-

головоломкам для детей и касается конструкции голо-

воломки типа пирамиды. 

Пирамидальная игрушка из строительного блока, 

которая относится к области игрушек, в частности, к 

пирамидальным игрушкам из строительного блока, ис-

пользуемых для развития интеллекта детей и их спо-

собности к обучению. 

Технической задачей является расширение ассорти-

мента игр головоломок, при этом использование голо-

воломки конуса позволит научить детей мыслить не-

стандартно. 

 

7. Патент № 2227235 Российская Федерация, МПК 

F16J 15/42 (2006.01). Импеллерное уплотнение : 

№ 2002121846/06 : заявл. 13.01.2003 : опубл. 20.04.2004 / 

Савин Л. А., Устинов Д. Е., Соломин О.  В., Алехин А. В., 

Поляков Р. Н. ; заявитель Орл. гос. техн. ун-т. – 5 с. : ил. 

Изобретение относится к уплотнительной технике 

и может быть использовано для герметизации валов 

роторных машин.  

Задача, на решение которой направлено изобрете-

ние, состоит в повышении герметичности импеллерно-

го уплотнения при невращающемся роторе и в условиях 

пуска-останова роторной машины за счет того, что 

на импеллер установлена эластичная неравножесткая 

цилиндрическая втулка с уплотняющим выступом на 
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внутренней поверхности, закрепленная на наружном 

диаметре с помощью кольца и винтов. 

 

8. Патент № 2228470 Российская Федерация, МПК F16J 

15/42 (2006.01). Комбинированная опора : № 2002130564/11 : за-

явл. 14.11.2002 : опубл. 10.05.2004 / Поляков Р. Н., Савин Л. А., 

Соломин О. В., Пугачев А. О. ; заявитель Орл. гос. 

техн. ун-т. – 5 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в роторных машинах, к кото-

рым предъявляются повышенные требования по быстро-

ходности и возможности многократных пусков (остано-

вов) машины. 

Задача, на решение которой направлено изобретение, 

состоит в повышении ресурса и надежности системы 

«ротор-опоры» путем разделения и дублирования функций 

подшипников качения и скольжения. 

 

9. Патент № 2243425 Российская Федерация, МПК F16C 

21/00 (2006.01). Комбинированная опора : № 2003103919/11 : за-

явл. 10.02.2003 : опубл. 27.12.2004 / Поляков Р. Н., Соло-

мин О. В. ; заявитель Орл. гос. техн. ун-т. – 5 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в роторных машинах, к кото-

рым предъявляются повышенные требования по быстро-

ходности и возможности многократных пусков (остано-

вов) машины. 

Задача, на решение которой направлено изобрете-

ние, состоит в повышении ресурса и надежности си-

стемы «ротор-опоры» путем разделения и дублирова-

ния функций подшипника качения и подшипника сколь-

жения. 

Данное устройство позволяет повысить надеж-

ность и долговечность опорного узла за счет разделе-

ния и дублирования функций подшипника качения и гид-
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родинамического подшипника на различных режимах 

работы турбомашины. 

 

10. Патент № 2253045 Российская Федерация, 

МПК F16J 15/42 (2006.01). Осевой электровентиля-

тор : № 2004100509/06 : заявл. 05.01.2004 : опубл. 

27.05.2005 / Савин Л. А., Стручков А. А., Поляков Р. Н., 

Устинов Д. Е., Комаров М. В., Пугачев А. О. ; заявитель Орл. гос. 

техн. ун-т. – 7 с. : ил. 

Изобретение относится к электромашиностроению и 

вентиляторостроению, а именно к производству осевых 

вентиляторов и вентиляторных установок.  

Задача, на решение которой направлено изобретение, 

состоит в повышении надежности и долговечности ра-

боты осевого электровентилятора. 

 

11. Патент № 2268413 Российская Федерация, МПК 

F16J 15/42 (2006.01). Комбинированная осевая опора : 

№ 2004111576/11 : заявл. 15.04.2004 : опубл. 20.01.2006 / 

Савин Л. А., Стручков А. А., Поляков Р. Н. ; заявитель Орл. 

гос. техн. ун-т. – 5 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в роторных машинах, к кото-

рым предъявляются повышенные требования по быстро-

ходности и возможности многократных пусков (остано-

вов) машины.  

Технический результат – повышение ресурса и надеж-

ности системы «ротор-опоры». 

 

12. Патент № 2298115 Российская Федерация, МПК 

F16C 21/00 (2006.01). Комбинированная осевая опора : 

№ 2005130196/11 : заявл. 27.09.2005 : опубл. 27.04.2007 / 

Стручков А. А., Савин Л. А., Поляков Р. Н., Алехин А. В., 

Панченко А. И. ; заявитель Орл. гос. техн. ун-т. – 3 с. : 

ил. 
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Изобретение относится к области машиностроения, а 

именно к изготовлению опор в комбинации опор скольже-

ния и опор качения, и может быть использовано в ротор-

ных машинах.  

Технический результат: повышение ресурса и надеж-

ности работы опор всей системы «ротор-опора» в целом 

путем разделения и дублирования функций подшипников 

качения и скольжения. 

 

13. Патент № 2319048 Российская Федерация, МПК 

F16C 21/00 (2006.01). Комбинированная опора : 

№ 2006125128/11 : заявл. 12.07.2006 : опубл. 10.03.2008 / 

Савин Л. А., Поляков Р. Н., Гончаров М. А., Корнеев Н. 

Ю., Майоров С. В. ; заявитель Орл. гос. техн. ун-т. – 5 с. : 

ил. 

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в роторных машинах, к кото-

рым предъявляются повышенные требования по быстро-

ходности и возможности многократных пусков (остано-

вов) машины. 

 

14. Патент № 2320908 Российская Федерация, МПК 

F16F16 C35/00 (2006.01), F16C 21/00 (2006.01). Комбиниро-

ванная опора с упругими элементами : № 2006112314/11 : 

заявл. 13.04.2006 : опубл. 27.03.2008 / Савин Л. А., По-

ляков Р. Н., Стручков А. А. ; заявитель Орл. гос. техн. 

ун-т. – 4 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в высоконагруженных ротор-

ных машинах. 

 

15. Патент № 2323373 Российская Федерация, МПК 

F16C 21/00 (2006.01). Комбинированная опора : 

№ 2006136133/11 : заявл. 12.10.2006 : опубл. 27.04.2008 / 
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Савин Л. А., Герасимов С. А., Сручков А. А., Поляков Р. Н., 

Алехин А. В.; заявитель Орл. гос. техн. ун-т. – 5 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в роторных машинах, к кото-

рым предъявляются повышенные требования по быстро-

ходности и возможности многократных пусков (остано-

вов) машины. 

 

16. Патент № 2332289 Российская Федерация, МПК 

B24B39/00 (2006.01), B21H 5/0 (2006.01). Инструмент для 

обкатывания зубчатых колес : № 2006137852/11 : заявл. 

26.10.2006 : опубл. 27.08.2008 / Степанов Ю. С., Киричек А. В., 

Афанасьев Б. И., Фомин Д. С., Самойлов Н. Н., Сотни-

ков В. И., Ситник Л. П., Секаева Ж. А., Поляков Р. Н. ; 

заявитель Орл. гос. техн. ун-т. – 8 с. : ил. 

Изобретение относится к технологии машинострое-

ния и может быть использовано в роторных машинах, к 

которым предъявляются повышенные требования по 

быстроходности и возможности многократных пусков 

(остановов) машины. 

 

17. Патент № 2332290 Российская Федерация, МПК 

B24B 39/00 (2006.01), B21H 5/02(2006.01). Способ обкатыва-

ния прямозубых зубчатых колес : № 2006137917/02 : заявл. 

26.10.2006 : опубл. 27.08.2008 / Степанов Ю. С., Киричек А. В., 

Афанасьев Б. И. , Фомин Д. С., Самойлов Н. Н., Сотников В. И., 

Ситник Л.   П., Секаева Ж. А., Поляков Р. Н. ; заявитель 

Орл. гос. техн. ун-т. – 8 с. : ил. 

Изобретение относится к технологии машинострое-

ния, а именно к обработке прямозубых зубчатых колес по-

верхностным пластическим деформированием. 

 

18. Патент № 2332593 Российская Федерация, МПК 

F16C 21/00 (2006.01). Комбинированная опора с неравно-

жестким кольцом : № 2007114202/11 : заявл. 16.04.2007 : 
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опубл. 27.08.2008 / Степанов Ю. С., Савин Л. А., Корнеев А. Ю., 

Стручков А. А., Поляков Р. Н., Афанасьев Б. И. ; заявитель 

Орл. гос. техн. ун-т. – 5 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения, а 

именно к изготовлению роторно-опорных узлов, состоя-

щих из комбинации  подшипника скольжения и подшипника 

качения и повышающих надежность и долговечность ро-

торных машин. 

 

19. Патент № 2332594 Российская Федерация, МПК F16C 

21/00 (2006.01). Комбинированная опора : № 2007114203/11 : 

заявл. 16.04.2007 : опубл. 27.08.2008 / Степанов Ю. С., Са-

вин Л. А., Корнеев А. Ю., Стручков А. А., Поляков Р. Н., 

Афанасьев Б. И. ; заявитель Орл. гос. техн. ун-т. – 6 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения, а 

именно к изготовлению роторно-опорных узлов, состоя-

щих из комбинации  подшипника скольжения и подшипника 

качения и повышающих надежность и долговечность ро-

торных машин. 

 

20. Патент № 2334596 Российская Федерация, МПК 

B23С 3/00 (2006.01). Способ планетарного иглофрезерования 

винтов : № 2007111292/02 : заявл. 27.03.2007 : опубл. 

27.09.2008 / Степанов Ю. С., Киричек А. В., Афанасьев Б. И., 

Корнеев А. Ю., Фомин Д. С., Поляков Р. Н., Емельянов А. А., 

Жуплов М. В. ; заявитель Орл. гос. техн. ун-т. – 10 с. : ил. 

Способ включает сообщение заготовке независимого 

вращательного движения, а инструменту в виде фрезы – 

продольной подачи с помощью устройства, имеющего пе-

реднюю и заднюю бабки. 

 

21. Патент № 2336440 Российская Федерация, МПК 

F16C 21/00 (2006.01). Управляемая комбинированная опора : 

№ 2007114201/11 : заявл. 16.04.2007 : опубл. 20.10.2008 / 

Степанов Ю. С., Савин Л. А., Корнеев А. Ю., Струч-
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ков А. А., Поляков Р. Н., Афанасьев Б. И. ; заявитель Орл. 

гос. техн. ун-т. – 5 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения, а 

именно к изготовлению роторно-опорных узлов, состоя-

щих из комбинации подшипника скольжения и подшипника 

качения и повышающих надежность и долговечность ро-

торных машин. 

 

22. Патент № 2336441 Российская Федерация, МПК 

F16C 21/00 (2006.01). Конический подшипник скольжения : 

№ 2007114204/11 : заявл. 16.04.2007 : опубл. 20.10.2008 / 

Степанов Ю. С., Савин Л. А., Корнеев А. Ю., Стручков А. А., 

Поляков Р. Н., Афанасьев Б. И. ; заявитель Орл. гос. техн. 

ун-т. – 9 с. : ил. 

Изобретение относится к машиностроению и может 

быть использовано во всех отраслях народного хозяйства 

в качестве опор валов машин и механизмов, нагруженных 

радиальными и осевыми нагрузками и повышающих 

надежность и долговечность машин. 

 

23. Патент № 2346192 Российская Федерация, МПК 

F16C 21/00 (2006.01). Комбинированная гибридная опора : 

№ 2007124220/11 : заявл. 27.06.2007 : опубл. 10.02.2009 / 

Степанов Ю. С., Савин Л. А., Корнеев А. Ю., Поляков Р. Н., 

Афанасьев Б. И. ; заявитель Гос. образоват. учреждение 

высш. проф. образования «Орл. гос. техн. ун-т». – 6 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения, а 

именно к изготовлению роторно-опорных узлов.  

Задачей изобретения является повышение надежности 

и долговечности подшипникового узла, упрощение его кон-

струкции, повышение ресурса работы, устойчивости 

движения и подавление биений валов и роторов. 

 

24. Патент № 2395733 Российская Федерация, МПК 

F16C 21/00 (2006.01). Адаптивная комбинированная 
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опора : № 2009115285/11 : заявл. 21.04.2009 : опубл. 27.07.2010 / 

Поляков Р. Н., Савин Л. А., Федосов А. В. ; заявитель Гос. 

образоват. учреждение высш. проф. образования «Орл. гос. 

техн. ун-т». – 5 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в роторных машинах, к кото-

рым предъявляются повышенные требования по быстро-

ходности и возможности многократных пусков (остано-

вов) машины.  

Задача, на решение которой направлено изобретение, 

состоит в повышении ресурса и надежности системы 

«ротор-опоры» путем уменьшения дисбаланса за счет 

адаптации режима работы комбинированной опоры за 

счет автобалансировки. 

 

25. Патент № 2398142 Российская Федерация, МПК
 

F16C 17/02 (2006.01), F16C 17/24 (2006.01), F16C 33/04 

(2006.01), G01M 13/04 (2006.01). Мехатронный подшип-

ник скольжения : № 2009118718/11 : заявл. 18.05.2009 : 

опубл. 27.08.2010 / Савин Л. А., Поляков Р. Н. ; заявитель 

Гос. образоват. учреждение высш. проф. образования 

«Орл. гос. техн. ун-т». – 5 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в роторных машинах, к кото-

рым предъявляются повышенные требования по надежно-

сти опорного узла. 

Задача, на решение которой направлено изобретение, 

состоит в повышении надежности системы «ротор- опо-

ры» и уменьшении затрат в процессе эксплуатации путем 

контроля величины износа рабочей поверхности втулки 

подшипника скольжения. 

 

26. Патент № 2490523 Российская Федерация, МПК 

F16C 21/00 (2006.01). Реверсивная комбинированная опора : 

№ 2011150966/11 : заявл. 14.12.2011 : опубл. 20.08.2013 / 
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Савин Л. А., Поляков Р. Н., Базлов Д. О. ; заявитель Федер. 

гос. бюджет. образоват. учреждение высш. проф. образова-

ния «Гос. ун-т – учеб.-науч.-произв. комплекс». – 5 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в роторных машинах, к кото-

рым предъявляются повышенные требования по быстро-

ходности, возможности многократных пусков (остано-

вов) и возможности реверсивности движения. 

Задача, на решение которой направлено изобретение, 

состоит в расширении функциональных возможностей 

роторной машины путем автоматической корректировки 

положения упругих металлических лепестков при измене-

нии направления вращения вала. 

 

27. Патент № 2509928 Российская Федерация, МПК
 

F16C 21/00 (2006.01). Комбинированная опора : 

№ 2012129914/11 : заявл. : 13.07.2012 : опубл. 20.03.2014 / 

Савин Л. А., Поляков Р. Н., Базлов Д. О., Золотухин Д. А., 

Попиков А. А., Бычков М. В., Кожухов М. А. ; заявитель Фе-

дер. гос. бюджет. образоват. учреждение высш. проф. образо-

вания «Гос. ун-т – учеб.-науч.-произв. комплекс». – 5 с. : ил.  

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в быстроходных роторных 

машинах, к которым предъявляются повышенные требо-

вания по быстроходности и возможности многократных 

пусков (остановов). 

Задача, на решение которой направлено изобретение, 

состоит в повышении ресурса, надежности и технологич-

ности системы «ротор-опора» путем снижения сил тре-

ния, возникающих между внутренним кольцом подшипника 

качения и упругим эллиптическим кольцом, упрощении 

геометрии упругой эллиптической втулки, разделении и 

дублировании функций подшипника качения и подшипника 

скольжения. 
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28. Патент № 2525497 Российская Федерация, МПК 

F16C 21/00 (2006.01). Комбинированная опора : № 2013101372/11 : 

заявл. 10.01.2013 : опубл. 20.08.2014 / Поляков Р. Н., Сытин А. В., 

Галичев А. С., Тюрин В. О. ; заявитель патентообладатель 

Федер. гос. бюджет. образоват. учреждение высш. проф. 

образования «Гос. ун-т – учеб.-науч.-произв. комплекс». – 6 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в роторных машинах, к кото-

рым предъявляются повышенные требования по быстро-

ходности и возможности многократных пусков (остано-

вов) машины. 

Задача, на решение которой направлено изобретение, 

состоит в практически неограниченном увеличении ча-

стоты вращения ротора и улучшении его устойчивости, 

повышении долговечности опорного узла в целом при неиз-

менных габаритах, расширении области применения дан-

ного вида опор, повышении надежности за счет разделе-

ния и дублирования функций подшипника качения и под-

шипника скольжения на различных этапах работы. 

 

29. Патент № 2526001 Российская Федерация, МПК
 
 

F23L 17/00 (2006.01). Рабочее колесо дымососа : 

№ 2012141194/06 : заявл. 26.09.2012 : опубл. 20.08.2014 / 

Попиков А. А., Савин Л.  А., Сливинский Е. В., Поляков Р. Н., 

Майоров С. В. ; заявитель Федер. гос. автоном. образоват. 

учреждение высш. проф. образования «Нац. исслед. техно-

лог. ун-т «МИСиС». – 7 с. : ил. 

Изобретение относится к области промышленного 

оборудования. Рабочее колесо дымососа состоит из цен-

трального диска, двух покрышек, лопаток ступицы и при-

водного вала.  

Новым является то, что на боковых сторонах покры-

шек закреплены пустотелые кольца различного внешнего и 

внутреннего диаметров, а в них подвижно расположены 
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тела качения шаровой формы. Кольцо и между ним и за-

краиной расположены тела качения сферической формы.  

Изобретение направлено на устранение неуравнове-

шенности рабочих колес дымососов. 

 

30. Патент № 2561199 Российская Федерация, МПК 

F16C 21/00 (2006.01). Комбинированная опора : № 2014117912/11 : 

заявл. 30.04.2014 : опубл. 27.08.2015 / Поляков Р. Н., 

Бондаренко М. Э. ; заявитель Федер. гос. бюджет. образо-

ват. учреждение высш. проф. образования «Гос. ун-т – 

учеб.-науч.-произв. комплекс». – 6 с. : ил.  

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в роторных машинах, к кото-

рым предъявляются повышенные требования по быстро-

ходности и возможности многократных пусков (остано-

вов) машины. 

Задача, на решение которой направлено изобретение, 

состоит в повышении ресурса и надежности системы 

«ротор-опоры» путем разделения и дублирования функций 

подшипников качения и скольжения и активного управле-

ния их характеристиками на различных этапах работы 

роторной машины. 

 

31. Патент № 2561429 Российская Федерация, МПК F16C 

21/00 (2006.01). Комбинированная опора : № 2014111939/11 : 

заявл. 27.03.2014 : опубл. 27.08.2015 / Савин Л. А., Поляков Р. Н., 

Комаров Н. В., Кузин А. П. ; заявитель Федер. гос. бюджет. 

образоват. учреждение высш. проф. образования «Гос. ун-т – 

учеб.-науч.-произв. комплекс». – 7 с. : ил.  

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в быстровращающихся ротор-

ных машинах. 

Техническая задача, которую решает это изобретение – 

управляемое включение и выключение подшипника качения 
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из работы за счет изменения напряжения, подаваемого на 

пьезоэлементы от источника напряжения. 

 

32. Патент № 2581792 Российская Федерация, МПК F16C 

21/00 (2006.01). Комбинированная опора : № 2014152585/11 : 

заявл. 24.12.2014 : опубл. 20.04.2016 / Поляков Р. Н., Бонда-

ренко М. Э. ; заявитель Федер. гос. бюджет. образоват. учре-

ждение высш. проф. образования «Гос. ун-т – учеб.-науч.-

произв. комплекс». – 6 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в роторных машинах, к кото-

рым предъявляются повышенные требования по быстро-

ходности и возможности многократных пусков (остано-

вов) машины. 

Технический результат: повышение ресурса и надеж-

ности системы «ротор-опоры» за счет разделения и дуб-

лирования функций подшипника качения и подшипника 

скольжения и активного управления их характеристиками 

на различных режимах работы роторной машины. 

 

33. Патент № 2588281 Российская Федерация, МПК
 

F16C 21/00 (2006.01). Комбинированная опора с упругими 

элементами : № 2015108571/11 : заявл. 11.03.2015 : опубл. 

27.06.2016 / Савин Л. А., Поляков Р. Н., Комаров Н. В., 

Шутин Д. В. ; заявитель Федер. гос. бюджет. образоват. 

учреждение высш. проф. образования «Приок. гос. ун-т». – 

5 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в быстровращающихся, высо-

конагруженных роторных машинах. 

Технический результат: повышение надежности, дол-

говечности, улучшение динамических характеристик си-

стемы «ротор-опоры» и уменьшение амплитуды колеба-

ний ротора за счет включения, выключения упругих колец с 



 24 

помощью изменения напряжения, подаваемого на пьезоак-

туаторы. 

 

34. Патент № 2602515 Российская Федерация, МПК F16C 

21/00 (2006.01). Комбинированная опора : №  2015124993/11 : 

заявл. 24.06.2015 : опубл. 20.11.2016 / Савин Л. А., По-

ляков Р. Н., Комаров Н. В., Шутин Д. В. ; заявитель 

Федер. гос. бюджет. образоват. учреждение высш. 

проф. образования «Орл. гос. ун-т им. И. С. Тургене-

ва». – 5 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в быстровращающихся, высо-

конагруженных роторных машинах. 

Технический результат: улучшение динамических ха-

рактеристик, повышение надежности и ресурса системы 

«ротор-опоры» за счет включения, выключения подшипни-

ка качения из работы под действием линейных пьезопри-

водов. 

 

35. Патент № 2605228 Российская Федерация, МПК F16C 

21/00 (2006.01). Комбинированная опора : № 2015123441/11 : 

заявл. 15.06.2015 : опубл. 20.12.2016 / Поляков Р. Н., Бон-

даренко М. Э. ; заявитель Федер. гос. бюджет. образоват. 

учреждение высш. проф. образования ФГБОУ ВО «Приок. 

гос. ун-т». – 6 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в роторных машинах, к кото-

рым предъявляются повышенные требования по быстро-

ходности и возможности многократных пусков (остано-

вов) машины. 

Технический результат: повышение ресурса и надеж-

ности системы «ротор-опоры» за счет разделения и дуб-

лирования функций подшипника качения и подшипника 

скольжения и активного управления их характеристиками 

на различных режимах работы роторной машины. 
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36. Патент № 2605658 Российская Федерация, МПК 

F16C 21/00 (2006.01), F16C 17/10 (2006.01), F16C 32/06 

(2006.01). Комбинированный радиально-осевой газодинамиче-

ский лепестковый подшипник скольжения : № 2015119110/11 : 

заявл. 20.05.2015 : опубл. 27.12.2016 / Савин Л. А., Сытин А. В., 

Тюрин В. О., Поляков Р. Н., Корнеев А. Ю. ; заявитель Фе-

дер. гос. бюджет. образоват. учреждение высш. проф. обра-

зования «Гос. ун-т – учеб.-науч.-произв. комплекс». – 6 с. : 

ил. 

Изобретение относится к турбомашиностроению и 

может быть использовано в качестве опор роторов вы-

сокоскоростных машин и агрегатов для обеспечения 

большей несущей способности при сохранении устойчи-

вого положения ротора, нагруженного радиальными и 

осевыми нагрузками, при максимально высоких оборо-

тах. А также, в системах кондиционирования воздуха 

кабин летательных аппаратов, систем турбонадува в 

современном автомобилестроении и в микрогазотур-

бинных электроагрегатах. 

Технический результат заключается в повышении 

надежности и долговечности опорного узла за счет разде-

ления и дублирования функций подшипника качения и под-

шипника скольжения. 

 

37. Патент № 2650078 Российская Федерация, МПК 

G01M 11/00 (2006.01), F04D 13/06 (2006.01). Экспери-

ментальная установка для исследования характеристик 

насосов : № 2016108422 : заявл. 09.03.2016 : опубл. 

06.04.2018 / Савин Л. А., Поляков Р. Н., Комаров Н. В., 

Шахбанов Р. М. ; заявитель Федер. гос. бюджет. образо-

ват. учреждение высш. проф. образования «Орл. гос. ун-т 

им. И. С. Тургенева». – 9 с. : ил. 

Изобретение относится к области учебного лабора-

торного оборудования и может быть использовано в 
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учебном процессе, при проведении лабораторных работ и 

практических занятий. 

Техническая задача, которую решает данное изобре-

тение, – повышение уровней вариабельности управляющих 

факторов испытаний за счет управления характеристи-

ками входного потока рабочей жидкости. 

Технический результат применения данного устрой-

ства заключается в увеличении глубины и ширины исследо-

ваний центробежных насосов за счет применения и управ-

ления шаговыми электродвигателями, регулирующими по-

ложение лопаток. 

 

38. Патент № 2651924 Российская Федерация, МПК 

F04D 13/06 (2006.01), F04D 15/00(2006.01), F04B 51/00 

(2006.01). Экспериментальная установка для исследова-

ния характеристик насосов : № 2015152931 : заявл. 

09.12.2015 : опубл. 24.04.2018 / Савин Л. А., Поляков Р. Н., 

Комаров Н. В. ; заявитель Федер. гос. бюджет. образоват. 

учреждение высш. проф. образования «Орл. гос. ун-т им. 

И. С. Тургенева». – 7 с. : ил. 

Изобретение относится к области учебного лабора-

торного оборудования и может быть использовано в 

учебном процессе, при проведении лабораторных работ и 

практических занятий по общеинженерным дисциплинам в 

высших и средних специальных учебных заведениях. 

Техническая задача, которую решает данное изобре-

тение, – повышение уровней вариабельности управляющих 

факторов испытаний за счет управления скоростью вра-

щения центробежного насоса и положением вентиля. 

 

39. Патент № 2655450 Российская Федерация, МПК 

F16J 15/447 (2006.01). Бесконтактное пальчиковое уплотне-

ние с активным управлением зазором : № 2017104808 :  

заявл. 14.02.2017 : опубл. 28.05.2018 / Поляков Р. Н., 
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Савин Л. А., Внуков А. В. ; заявитель Федер. гос. бюд-

жет. образоват. учреждение высш. проф. образования 

«Орл. гос. ун-т им. И. С. Тургенева». – 6 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в конструкциях газотурбинных 

двигателей и паровых турбин.  

Техническая задача, которую решает данное изобре-

тение, – улучшение расходных и динамических характери-

стик уплотнения за счет активного управления перемеще-

ниями подвижными площадками, что позволяет контро-

лировать зазор между ними и валом. 

 

40. Патент № 2662614 Российская Федерация, МПК F16C 

21/00 (2006.01). Комбинированная опора : № 2017115592 : 

заявл. : 03.05.2017 : опубл. 26.07.2018 / Савин Л. А., Ко-

маров Н. В., Поляков Р. Н. ; заявитель патентообладатель 

Федер. гос. бюджет. образоват. учреждение высш. проф. 

образования «Орл. гос. ун-т им. И. С. Тургенева». – 7 с. : 

ил. 

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в быстровращающихся высо-

конагруженных роторных машинах.  

Техническая задача, которую решает данное изобре-

тение, – улучшение динамических характеристик, повы-

шение надежности и ресурса системы «ротор-опоры» за 

счет выборки монтажного зазора в подшипнике качения. 

 

41. Патент № 2677387 Российская Федерация, МПК
 

F16C 32/04 (2006.01), F16C 39/06 (2006.01). Управляемый 

газомагнитный подшипниковый узел : № 2017141295/11 : 

заявл. 27.11.2017 : опубл. 16.01.2019 / Савин Л. А., Комаров Н. В., 

Поляков Р. Н. ; заявитель Федер. гос. бюджет. образоват. 

учреждение высш. проф. образования «Орл. гос. ун-т им. 

И. С. Тургенева». – 5 с. : ил. 
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Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в быстровращающихся, высо-

конагруженных роторных машинах. 

Технический результат: улучшение динамических ха-

рактеристик, повышение надежности и ресурса системы 

«ротор-опоры» за счет включения, выключения подшипни-

ка качения из работы под действием линейных пьезопри-

водов. 

 

42. Патент № 2696161 Российская Федерация, МПК
 

F03D 1/06 (2006.01), F03D 7/04 (2006.01). Ветряное колесо 

с лопатками переменного момента инерции : 

№ 2015145149/11 : заявл. 20.10.2015 : опубл. 31.07.2019 / 

Поляков Р. Н., Рыженко П. И. ; заявитель Поляков Р. Н. – 

8 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в ветрогенераторных уста-

новках и инерционных накопителях энергии. 

Техническая задача, которую решает данное изобре-

тение – повышение энергоэффективности ветряного ко-

леса с лопатками переменной инерции за счет того, что 

перемещение груза происходит под действием внутренних 

силы упругости пружины растяжения и центробежной 

силы, а также ступенчатого контроля перемещения гру-

зов с помощью постоянных магнитов. 

 

43. Патент № 2704145 Российская Федерация, МПК
 

F16J 15/44 (2006.01). Бесконтактное конусно-лепестковое 

уплотнение с активным управлением зазором : № 2019103905 

: заявл. 12.02.2019 : опубл. 24.10.2019, / Поляков Р. Н., 

Савин Л. А., Комаров Н. В., Внуков А. В. ; заявитель 

Федер. гос. бюджет. образоват. учреждение высш. проф. 

образования «Орл. гос. ун-т им. И. С. Тургенева».– 7 с. : 

ил. 
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Изобретение относится к области машиностроения и 

может быть использовано в конструкциях газотурбинных 

двигателей и паровых турбин. 

Техническая задача, которую решает данное изобре-

тение, – улучшение расходных и прочностных характери-

стик подвижных площадок уплотнения за счет изменения 

геометрической формы уплотнения и уменьшения количе-

ства пьезоактуаторов для управления зазором. 

Технический результат заключается в уменьшении 

объема утечек газа, уменьшении количества пьезоактуа-

торов и повышении ресурса бесконтактного конусно-

лепесткового уплотнения. 

 

44. Патент № 2708409 Российская Федерация, МПК 

F16C 17/12 (2006.01) , F16C 27/02 (2006.01), F16C 32/06 

(2006.01)  Лепестковый мехатронный газодинамический 

подшипник : № 2019100300 : заявл. 09.01.2019 : опубл. 

06.12.2019 / Савин Л. А., Поляков Р. Н., Сытин А. В., Роди-

чев А. Ю., Кузавка А. В., Тюрин В. О. ; заявитель Федер. 

гос. бюджет. образоват. учреждение высш. проф. образова-

ния «Орл. гос. ун-т им. И. С. Тургенева». – 7 с. : ил. 

Изобретение относится к турбомашиностроению и 

может быть использовано в качестве опор высокоско-

ростных роторов машин и агрегатов, нагруженных ради-

альными нагрузками, в системах кондиционирования воз-

духа кабин летательных аппаратов, а также системах 

турбонаддува в современном автомобилестроении. 

Задача, на решение которой направлено изобретение, 

состоит в улучшении динамических характеристик высо-

коскоростного ротора, повышении надежности и энер-

гоэффективности подшипникового узла, а также ресурса 

работы при многократных пусках и остановах. 

 

45. Патент № 2708410 Российская Федерация, МПК
  

F16C 33/04 (2006.01), B23P 6/00 (2006.01) Способ изготов-



 30 

ления подшипника скольжения : № 2018146970 : заявл. 

26.12.2018 : опубл. 06.12.2019 / Родичев А. Ю., Поляков Р. Н., 

Савин Л. А., Горин А. В., Токмакова М. А. ; заявитель Фе-

дер. гос. бюджет. образоват. учреждение высш. проф. обра-

зования «Орл. гос. ун-т им. И. С. Тургенева». – 5 с. : ил. 

Изобретение относится к области машиностроения и 

ремонта машин и может быть использовано как при из-

готовлении новых деталей, так и при восстановлении из-

ношенных деталей, в частности подшипников скольже-

ния. 

Техническая задача, которую решает данное изобре-

тение, заключается в увеличении прочности сцепления ан-

тифрикционного покрытия со стальной основой, увеличе-

нии микротвердости антифрикционного покрытия и его 

равномерного распределения по высоте, снижении пори-

стости антифрикционного покрытия, достижении задан-

ных параметров точности обработки антифрикционной 

поверхности. 

 

46. Патент 2708413 Российская Федерация, МПК F16C 
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